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OPIS TECHNICZNY 98-220 ZDUNSKA WOI

do pro, ekt budowlanego przebudowy drooi ' H
: e e gt gminnej Nr 119010 E
granica m. \Z'{fUNSKA WOLA - SWEDZIENIEJOWICE - WYGIELZOW
na odcinku od km 0 + 005 do km 2 + 4 75,50 Urzqd Gminy Zapolice
(dziatki Nr 145, 154/3 i 2)

I. Podstawa i zakres opracowania:

Podstawe opracowania stanowig:
1. Umowa zawarta z Wojtem Gminy Zapolice ,
2. Pomiary inwentaryzacyjne wykonane przez projektantéw w terenie

w miesiacu grudniu 2005 roku,
3. Mapa sytuacyjno-wysokosciowa do celéw projektowych w skali 1:1000,
4. Badania geotechniczne wykonane przez Laboratorium Drogowe w Lodzi,
5. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia

2 marca 1999 r. (Dz. U. Nr 43 z dnia 14.05.99r. poz. 430),

6. Obowiazujace ustawy i przepisy.

Zakresem opracowania objeto odcinek drogi od km 0 + 005 tj. od granicy
miasta Zdunska Wola, do km 2+475,50 tj. do skrzyzowania z droga gminng
Marzenin — Mlodawin. Roboty powierzchniowe w projekcie maja za zadanie
poprawe stanu technicznego nawierzchni, korpusu drogi oraz odwodnienia.

Odcinek drogi stanowi cze$¢ sieci drég gminnych stanowigcych
polaczenie drég powiatowych ze Zdunskiej Woli w kierunku Sedziejowic,
Zapolic, Marzenina oraz Ptaszkowic. Znajdujace si¢ wzdluz drogi obszary lesne
stanowia baz¢ wypadowa dla mieszkancow miasta Zdunska Wola. Obecnie
znajduja sie tu liczne dziatki rekreacyjne bedace w uzytkowaniu mimo nie

najlepszego dojazdu. Powstaja rowniez mate zaklady przetworstwa rolniczego.



[. Stan istniejacy: 4 ‘ NSKIES woL|

Droga na calej diugosei posiada przekroj szlakowy j przebiega przez
tereny wsi Swedzieniejowice i Wygielzoéw. Stan nawierzchni istniejace;
przedstawia si¢ nast¢pujaco: )

- od km 0+005 do km 0+014 nawierzchnia bitumiczna grubosci 5em

powierzchnia do rozbiorki.

- od km 0+014 do km 1+023 nawierzchnia z zuzla paleniskowego o szerokoéci

4.00 = 5.00m i grubosci 15 <+ 20cm.
- od km 14023 do km 2+214 nawierzchnia 7 mieszaniny gruzu budowlanego,
thucznia i zuzla paleniskowego o szerokosci 4.00 = 4.20m i grubodei 15 + 20cm.
- od km 24214 do km 2+475,50 nawierzchnia szerokosci 3,20m i grubosci
I5¢m z kamienia palonego.

Rowy przydrozne zamulone, na niektérych odcinkach catkowicie.
Pobocza zawyzone lub zanizone. Korona drogi o niejednolitej szerokosci
6 = 7.50m. W km 1+869 znajduje si¢ przepust betonowy ¢ 80cm w stanie ztym,
dtugosci 11m. W km 2+386 przepust ¢ 50cm zniszczony, o dhugosci 7.00m. W
pasie drogowym o szerokosci 12.00m przebiega linia energetyczna

napowietrzna NN, kabel telefoniczny oraz wodociag.

Kolizje:
Wodociag - przy przebudowie przepustu w km 2+386 powierzchniowe

ocieplenie rurg PCV ¢ 300mm, a zawordw wodociagowych regulacje
wysoko$ciowa.

Linia Telefoniczna podziemna— na dhugosci dziatek 93/2, 94, 95,961 97, 100
i1 104 strona lewa przewiduje sie przetozenie poza obreb jezdni na tacznej

dlugosci 200m. Na przejsciach poprzecznych pod jezdnia kabel zabezpieczyc
rurami ostonowymi stalowymi ¢ 100mm typu ~AROTA”.



- na diugosci dzialek nr 100 i 104 strona lewa przestawienied Wdiod¥hia pi2a
pas drogowy, A2 )

£ ehmim Ene Ome skl - prswidye sic W}’karczowanic (iry,cwl,‘ l\:u'm;
zagrazaja bezpieczenstwu ruchu i uniemozliwiajqg przeprowadzenie robot

ziemnych.

I11. Stan projektowany:

1. Dane ogolne:
e Dlugos¢ odcinka — 2470.50m
e Szybkosc¢ projektowana — 50 km/godz.,
e Obcigzenie ruchem samochodowym — KR-1 T00KN,
e Szerokos¢ jezdni - 4.50m,
e Szerokos¢ korony — 6,50 = 7,00m
e Szerokos¢ poboczy — 0.75 + 1.25m

2. Rozwigzania sytuacyjno — wysokosciowe:

O$ trasy drogi zastabilizowano przy pomocy wspolrzednych X i Y,

ktorych wartosci podano w zalaczniku. W punktach W, W> W3 i Wi Wy

zaprojektowano ltuki poziome z odpowiednimi spadkami poprzecznymi,

poszerzeniami pasow ruchu i rampami przejsciowymi. Wiaczenie do drogi w

kierunku Marzenina i Mtodawina zaprojektowano lukami o promieniach

wewnetrznych R od 6.00 od 10.00m. wysokosciowo niweletg drogi

obnizenia kosztow przebudowy

Profil podtuzny™.

dopasowano maksymalnie do istniejacej celem

drogi. Niezbedne wyréwnania podano na rysunku ,,



3. Przekroj konstrukeyjny:

Konstrukcje  nawierzchnj zaprojektowano  w  oparciu o badania
geotechniczne z wykorzystaniem Istnicjacych warstw nawierzchni, Szezegotowe
dane podano na rysunku »Przekroje konstrukeyjne™. Na odcinku od km 0+003
do km 0+014 projektuje sie rozbiorke istniejacej nawierzchn; bitumicznej.
Odcinek od km 0+005 do km 1+023 » nawierzchnia z zuzla paleniskowego,
projektuje si¢ wykona¢ warstwe podbudowy grubosci 20cm 7z mieszank
tlucznia kamiennego 0=63mm. Od km 2+214 do km 0+475.50 na istniejace]
nawierzchni brukowej wykona¢ warstwe grubosci $rednio 8cm. Odcinek od km
14023 do km 2+475.50 wymaga poszerzen o szerokosci 0.35+0.90m. Warstwe
wiazgcg grubosci 4cm i scieralng grubosci 4cm projektuje sie z betonu

asfaltowego 0+12.8mm KR-1.
4. Zjazdy:

Lokalizacje zjazdow pozostawia sie w stanie istniejacym. Przebudowie
podlega czes¢ przelotowa czyli wymiana rur betonowych ¢30 i ¢40cm na rury
betonowe zbrojone ze stopka o $rednicy ®40cm. Na zjazdach zaprojektowano

nawierzchnig ze zwiru o WP=25+40 i grubosci 12cm.
3. Odwodnienie :

Odwodnienie korpusu drogowego odbywac sie bedzie powierzchniowo tj.
jak obecnie. Sptyw wody uzyskuje si¢ poprzez prawidlowe spadki poprzeczne
jezdni i poboczy oraz spadkow podtuznych rowow przydroznych. Wymiane rur
betonowych na przepustach w km 14869 i 2+386 na zelbetowe podwdjnie

zbrojone nalezy wykonaé¢ wraz z wykonaniem $cianek czotowych z betonu

B-30 zbrojonego stalg 18G2b.



6. Roboty ziemne:

Ilos¢ robét ziemnych zostata obliczona metoda graficzna i zestawiona

w tabeli robét ziemnych.

Przed przystapieniem do wykonywania robot ziemnych nalezy:

- wykona¢ przelozenie kabla telefonicznego,
_ zabezpieczy¢ przejscia poprzeczne kabli pod jezdnig rurami oslonowymi
typu ,,AROTA™ ¢ 100mm stalowymi.

_ slokalizowaé i zabezpieczy¢ punkty osnowy geodezyjnej i zaworow

wodociagowych.
Roboty ziemne w obrebie tych urzadzen prowadzi¢ w promieniu minimum
1.00m i pod nadzorem odpowiednich stuzb technicznych. Przy przebudowie
przepustow roboty ziemne nalezy wykonywa¢ z nachyleniem skarp minimum
1:1. Wspolezynnik zageszczenia dla robot pod jezdnig wynosi =21.0 a

na poboczach >0.98.

7. Roboty wykonczeniowe:

W zakres prac wykonczeniowych zakwalifikowano:
¢ plantowanie dna i skarp wykopow oraz nasypow,
e ustawienie niezbednego oznakowania pionowego dla bezpiecznego
¥

funkcjonowania drogi wedtug rysunku ,,Plan zagospodarowania”,

 ocieplenie wodociagu przy przepuscie w km 2 + 380.



1V. Przedmiar robot i kosztorys :

Do projektu dolaczono przedmiar robot i kosztorys inwestorski wg
obowigzujacych cen.  Rzeczywisty koszt robot zostanie ustalony w oparciu

o ustawe o zamowieniach publicznych.
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