PRZEDMIAR ROBOT

Lp. | Podstawa Opis i wyliczenia | j.m. | Poszcz. Razem
1 Roboty drogowe
1.1/45100000-8 |Roboty przygotowawcze i rozbidrkowe
1|KNR AT-03 |Roboty remontowe - cigcie pilag nawierzchni bitumicznych na gi. do 5 cm m
d.1./0101-01
1
18,0+17,0 m 35,00
RAZEM 35,00
2|KNR AT-03 |Roboty remontowe - frezowanie nawierzchni bitumicznej o gr. ~5 cm z wywo- |m2
d.1./0102-03 zem materiatu z rozbi6rki na odl. do 5 km Frezowanie na poczatku i koricu od-
1 cinka. Materiat do ponownego wbudowania w pobocze
35,0°4,0 m2 140,00
RAZEM 140,00
3{KNR AT-03 |Roboty remontowe - frezowanie nawierzchni bitumicznej o gr. 2-3 cm z wywo- [m?2
d.1./0102-01 zem materiatu z rozbidrki na odl. do 5 km - materiat do wbudowanie w
i pobocze. Srednia szeroko$é jezdni 3,8m.
1376,0"3,8 m?2 5 228,80
RAZEM 5 228,80
4/KNNR 6 Plantowanie poboczy wykonywane mechanicznie przy grubosci $cinania 5 cm |m2
d.1./1301-05 Krotnosc¢ = 0,5
1
1376,0"270,75 m2 2 064,00
RAZEM 2 064,00
5|KNR 2-01 Wyw6z mas ziemnych na odlegto$é do 15km m3
d.1./0212-07
1/0214-04
2064,0*0,05"1,05 m3 108,36
RAZEM 108,36
1.2 Jezdnia
6 KNR AT-03 |Mechaniczne oczyszczenie podbudowy ttuczniowej. Srednia szerokoéé podbu- |m2
d.1.10202-01 dowy 4,0m + poszerzenia na wigczeniach drogi.
2
1376,0"4,0+30,0+30,0 m2 5 564,00
RAZEM 5 564,00
7|KNNR 6 Warstwa gorna podbudowy z kruszyw tamanych o grubo$ci po zageszczeniu 8 |m2
d.1./0113-04 cm
2
5564,00 m2 5 564,00
RAZEM 5 564,00
8/KNR AT-03 |Mechaniczne oczyszczenie i skropienie emulsjg asfaltowg na zimno podbudo- |m?2
d.1.{0202-01 wy tluczniowej, zuzycie emulsji 0,8 kg/m2
2
5564,00 m2 5 564,00
RAZEM 5 564,00
9|KNNR 6 Nawierzchnie z mieszanek mineralno-bitumicznych asfaltowych o grubosci 5 |m2
d.1.{0309-02 cm (warstwa $cieraina) AC11S KR3
2 Krotnoéé = 1,25
1376,0"3,8+30,0+30,0 m? 5 288,80
RAZEM 5 288,80
1.3 Pobocze
10|KNNR 6 Utozenie i zageszczenie destruktu grubosci 5cm z frezowania. m2
d.1.{0110-03
3
1376,070,50*2 m2 1.376,00
RAZEM 1 376,00
11|KNNR 6 Warstwa gérna podbudowy z kruszyw naturalnych o grubo$ci po zageszczeniu |m2
d.1.|0112-05 10 cm
3
1376,070,5*2 m2 1376,00
RAZEM 1376,00
1.4 Rowy
12|KNNR-W 10 |Plantowanie reczne skarp i dna rowéw; grunt kat. -1l m2
d.1./2318-01
4
1370,0"0,6*2 m2 1 644,00
RAZEM 1 644,00
2 Roboty dodatkowe
2.1 Urzadzenia bezpieczenstwa ruchu
13 Wykonanie oznakowania na czas prowadzenia robdt zgodnie z zatwierdzonym |ryczait
d.2. projektem organizacji ruchu
1
1,00 ryczatt 1,00
RAZEM 1,00
14 Zabezpieczenie znakoéw geodezyjnych ryczatt
d.2.
1
1,00 ryczait 1,00
RAZEM 1,00
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2.2 Roboty uzupelniajace
15|KNNR 6 Regulacja pionowa studzienek dla urzgdzen podziemnych przy objetoéci beto- |m3
d.2.|1305-03 nu w jednym miejscu od 0.2 do 0.3 m3 - 4 szt.
2
40,3 m3 1,20
RAZEM 1,20
16 Obstuga geodezyjna na budowie ryczatt
d.2.
2
1,00 ryczat 1,00
RAZEM 1,00
17 Geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza ryczatt
d.2.
2
1,00 ryczatt 1,00
RAZEM 1,00
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